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（3）第14～l7行对影像波段进行缩放计算。影像进行乘运算时会丢失大部分

的基本属性’为了保留日期的属性system: timestart’这里先用一个变量存储这

个属性值’然后缩放后又将这个属性重新赋值回去。

（4）第20～29行处理影像数据。

（5）第3l～49行加载显示roi’以及对应的影像数据。

第五步:将影像数据转换为本地的numpy数组ArIay格式并且绘制显示°

1。 ‖获取影像数据的经纬度’这里需要注意的是这里要加入＿个新的波段’
否则生成11S亡之后没法还原成想要的影像

2. defge亡工mgD己七己（1m己ge）:
3。 1m己ge＝1m己ge.己ddB己nds（ee.工m己ge·p1xe1L◎nL己七（））
4· d己七己＝1m己ge。reduceReg土◎n（

5· reducer＝ee。Reducer.七◎L土s七（）′
6. ge◎metry＝r○1′

7。 sca1e＝1O′

8° m己xP1xe1s＝1e13

9. ）

1O· nαv土＝np·己工ray（ee·Arr己y（d己仁己。get（＂NDVI＂））·ge七Inf◎（））
11° 1己七 ≡ np。己rr己y（ee.Arr己y（d己仁己。ge七（＂1己七工tude＂））.
ge七工nf○（））

12· 1◎n ＝ np。arr己y（ee.nrr己y（d己t己·ge七（w1◎ng土tude＂）〉·
ge亡Inf◎（））

13° re七u工n1at′1◎n′ ndvj
14. 什将读取的信息转换为Hrr己y
15· deft◎Hrr己y（1己七s′1◎ns′da亡己〉:
］6＂ un工queL己亡S≡nP.un工勺ue（1己亡S）

17. un工queL◎ns＝np.un工que（L◎ns）
18· nC◎1s＝1en（un1queL◎ns）

19. nr○ws＝1en（un1queL己亡s）

20· arr＝np。zer◎s（［nr◎ws′ nc◎1s］′ np.f1◎己t32）
21· c◎un七er＝0

22· f◎工y工nr己nge（O′ nr◎ws）:
23· f○rx1nr己nge（0′nc○1s）8
24. 1f1己亡s［c◎un仁e工］ ＝＝un1queLats［y］ ＼
25。 己nd1◎ns［c◎unter］ ＝＝un1queL◎ns［x］ ＼
26· 己ndc◎un亡er＜1en（1己七s）-1:
27. c◎un七er＋＝1
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